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(57) TUvistelma 

Kekainnfln kohteena on hydraulinen moottori, jossa pyOrinisliiko 
saadaan alkaan nokkarenkaan (2) ja syl inter iryhman (3) mSntiin 
(Si lutettyjen vluriniaelimien (6) yhteisvaikutukaella. T'arkol- 
tuksena on saada aikaan uu al vapaakytkentaratkaisu tallaiseen moot- 
toriln. SyUntertryhrofian (3>, cdulJJsesti kahdon ayUnt^rin (4) 
vaiiln, on kiinnUetty ylojaeati kir.) aimer. T muoioinen kannatii, 
(8, 9), ja T kumpaankln haaraan (9) on asem.ettu vaataavaan mantaS, 
(5) vaikuttava kierrejousi (11). Kunkin jouaen tolnen „aa (12) 
vaxkuttaa mantaSn (5) sylinteiLn s «i n ai»aa n muodostetun hahion (17) 
kautta ]a jousen toinen P aa (13) tukeutuu kannattimetn (f>) . 
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(57) Sammandrag 

Uppflnningen avsei en hydraulisk motor, 1 vilken rotuU.onsrorfclse 
astadkommes genom sanverkan Milan en kamring (2) och pa cylinder- 
gruppens ;3) kolvar (51 monterade rullorgan 16). Ancaiiul let Sr att 
fa till stand en ny f rikopolingslo:ining for tin dylik motor. 
I cylinderciruppen (31, ICretrailesvis mell.in tvi oyUn.lrar (4), iir 
fast en ha U are (H , 4) mod dun .ill manna formon av bukbluven T, 
och pa T:ots vardera gren (9) Sr monturad en respektive ktjlv (51 
paverkande spiral!" jlider Ml). n e „ ena Siidon (12) av var fjader 
paverkar kolvon (5) via en i cylinderns vagy utformad slits (17) 
och den andr.i .'imlt-n (13) av fjfldern stBder emot tlillaren (8). 
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Keksinnon kohteena on hydraulinen moottori, jossa 
pyorimisliike saadaan aikaan nokkarenkaan ja sylinteriryh 

5 mSn mantiin liitettyjen vierintaelimien yhteisvaikutuksel 
la ja jossa sylinteriryhman kunkin mannan yhteyteen on so 
vitettu sylinteriryhmaan tukeutuva kierrejousi mannan ir- 
rottamiseksi vierintaelimineen nokkarenkaasta kun mootto- 
rin painekanavat on yhdistetty paineettomaan tilaan. Moot 

0 toria voidaan siten pyorittaa ulkoisen voiman avulla va- 
paasti, kun mantien vierintaelimet , esimerkiksi mannanrul 
lat, irrotetaan kosketuksesta nokkarenkaaseen . 

On tunnettua suorittaa tama vapaakytkenta kytkemal 
la moottorin painekanavat paineettomaan tilaan ja johta- 

5 malla moottorin kotelotilaan ylipaine, joka irrottaa ja 
pitas irrallaan mannat vierintaelimineen nokkarenkaasta. 
TShSn tarvitaan kuitenkin painelShde. 

On myQs tunnettua jarjestSa vapaakytkenta vetojou- 
sien avulla, jotka jouset kytkevSt toisiinsa radiaaliman- 

0 tamoottorin mantia ja mannanrullia yhdistSvat akselitapit 
ja jotka nSin saavat aikaan voimakomponentit , jotka veta- 
vSt mantia rullineen moottorin keskiota kohti. Epakohtana 
ovat ratkaisussa tarvittavat akselitapit. 

Tarkoituksena on saada aikaan uusi ja yksinkertai- 

5 sempi hydraulimoottorin vapaakytkentaratkaisu. 

Keksinnon mukaiselle hydrauliselle moottorille on 
paaasiallisesti tunnusomaista se, ettS kannattimen varaan 
asennetun kierrejousen toinen paa on sovitettu vaikutta- 
maan mantaan sylinterin seinamaan muodostetun hahlon kaut- 

0 ta ja toinen paa on sovitettu tukeutumaan kannattimeen, 
jousen toimiessa siten vaant5jousena. 

Edullisesti kSytetty kannatin voi yleisesti muis- 
tuttaa kirjainta T, jolloin se kiinnitetaan varrestaan 
kahden sylinterin vaiiin ja haaroihin voidaan asentaa yh- 

5 tenainen kierrejousi, jonka keskelia on olennaisesti U- 
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muotoinen, kannattimen vartta vasten asettuva tukiosa. 

Keksinnon mukaisessa vapaakytkennassa ei siten tar- 
vita painelahdetta eika em. akselitappeja. Rakenne on yk- 
sinkertainen' ja luja. 
5 Seuraavassa keksintoa selitetaan yksityiskohtaisem- 

min viitaten oheiseen kaaviolliseen piirustukseen. 

Kuvio 1 esittaa pitkittaisleikkausta radiaalimanta- 
moottorista. 

Kuvio 2 esittaa vastaavaa leikkausta sylinteriryh- 
10 nicista vapaakytkentajousineen. 

Kuvio 3 esittaa yhden sylinterin leikkausta. 
Kuvio 4 esittaa kahta vierekkaista sylinteria yl- 

haaita. 

Piirustuksen mukaisessa suoritusesimerkissa hydrau- 

15 linen moottori kasittaa pySrivSn vaipan eli kotelon 1 nok- 
karenkaineen 2. Py6rimatt6mSn sylinteriryhman 3 sylinte- 
rsissa 4 edestakaisin liikkuvat mannSt 5 saavat rullien 6 
valitykselia aikaan kotelon 1 pydrimisen. Moottorin va- 
paakytkentaan ehdotettua rakennetta ei ole esitetty kuvios- 

20 sa 1 , mutta kuten ilmenee kuviosta 2, se voidaan sijoittaa 
kotelon 1 , sylinteriryhman 3 ja tasojakajan 7 rajoittamaan 
tilaan. Seuraavassa viitataan kuvioihin 2, 3 ja 4. 

Kulloinkin kahden sylinterin 4 valiin on kiinnitet- 
ty yleisesti kirjaimen T-muotoinen kannatin 8, 9, 10, jon- 

25 ka haarat 9 ja 10 ovat kaarevat tai muodostavat keskenaan 
kulman ja siten ainakin olennaisesti seuraavat sylinteri- 
ryhman 3 kehaa. Haarat 9 ja 10 eivat ole kiinni jakajassa 
7, niinkuin kuvion 2 perusteella ehka voi kuvitella. Ku- 
ten parhaiten ilmenee kuviosta 4, on kannattimen haaroi- 

30 hin 9 ja 10 asennettu kaksi puoliskoa 11 ja 14 kHsittava 
kierrejousi, toinen puoliskon 11 haaraan 9 ja toinen puo- 
liskon 14 haaraan 10. Jousen paat 12 ja 15 painavat kum- 
pikin, sylinterin seinamaan tehdyn hahlon 17 kautta, vas- 
taavan sylinterin 4 mantaa 5 sisaasentoon (kuvio 3) , kun 

35 painekanavat 18 on yhdistetty painettomaan tilaan, ja 
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liikkuvat hahloissa 17 edestakaisin, kun moottori on toi- 
minnassa. Kannattimen varsi 8 muodostaa vastatuen, johon 
keskelle jousta muodostettu, U:ta muistuttava tukihaara 
13, 16 tukeutuu sylinteriryhman 3 keskion suunnalta; jou- 
5 si 11, 14 toimii siis vaantojousen tapaan. 

Piirustuksen esittama rakenne on yksinkertainen ja 
luotettava, mutta keksinto ei rajoitu vain siihen. Yhte- 
nSisen jousen sijasta voitaisiin kayttaa kahta erillista 
jousta 11 ja 14, jolloin jousien paat 13 ja 16 erikseen 

10 voisivat tukeutua kannattimen varteen 8, tai kannattimen 
haaroihin 9 ja vastaavasti 10 tehtyihin aukkoihin tai lo- 
viin. Haarat 9 ja 10 voivat jatkua yhtenaisesti lanes ko- 
ko sylinteriryhman kehMa pitkin, tai kutakin sylinteria 
varten voi olla erillinen, esim. L:n muotoinen jousenkan- 

15 natin. 

Piirustuksen esimerkkitapauksessa kannattimen var- 
si 8 on ontto, jolloin kiinnitys sylinteriryhmSan voi ta- 
pahtua sen lSpi ulottuvan pultin 19 avulla, jota varten 
sylinteriryhmaan on tehty kierreporaus. Varren 8 paassa 
20 20 on sivuaukot, joiden kautta haarakappale 9, 10 on pu- 

jotettavissa ja haarakappaleessa on puolestaan poikittais- 
aukko pulttia 19 varten, kuten ilmenee kuvion 2 alaosasta. 
Muitakin kiinnitystapoja voidaan luonnollisesti kayttaa. 



4 

Patenttivaatimukset : 



721 79 



1. Hydraulinen moottori, jossa pyorimisliike saa- 
daan aikaan nokkarenkaan (2) ja sylinteriryhman (3) nian- 

5 tiin (5) liitettyjen vierintaelimien (6) yhteisvaikutuk- 
sella ja jossa sylinteriryhman (3) kunkin mannan (5) yh- 
teyteen on sovitettu sylinteriryhmaan (3) tukeutuva kier- 
rejousi (11; 14) mSnnan (5) irrottamiseksi vierintaeli- 
mineen (6) nokkarenkaasta (2) kun moottorin painekanavat 

10 on yhdistetty paineettomaan tilaan, tunnettu 

siita, ettS kannattimen (8, 9, 10) varaan asennetun kier- 
rejousen (11; 14) toinen paa (12; 15) on sovitettu vaikut- 
tamaan mantaan (5) sylinterin (4) seinamaan muodostetun 
hahlon (17) kautta ja toinen paa (13; 16) on sovitettu 

15 tukeutumaan kannattimeen (8), jousen (11; 14) toimiessa 
siten vaantSjousena. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hydraulinen moot- 
tori, tunnettu siita, etta jousen (11; 14) kanna- 
tin (8, 9, 10) on yleisesti kirjaimen T muotoinen ja on 

20 kiinnitetty varrestaan (8) sylinteriryhmaan (3) kahden sy- 
linterin (4) valiin, ja etta T:n kumpaankin haaraan (9; 
10) on asennettu vastaavaan m3ntaan (5) vaikuttava kierre- 
jousi (11; 14) . 

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hydraulinen moot- 
25 tori, tunnettu siita, etta T:n muotoisen kannatti- 
men haaroihin (9; 10) on asennettu yhtenainen kierrejousi 
(11, 14), joka keskelta tukeutuu kannattimen varteen (8). 

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen hydraulinen moot- 
tori, tunnettu siita, etta kierrejousi kasittaa 

30 kaksi puoliskoa (11, 14), joiden viereiset paat (13, 16) 
muodostavat kannattimen vartta (8) vasten asettuvan yhte- 
naisen, olennaisesti U-muotoisen tukiosan. 
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1. Hydraulisk motor, i vilken rotationsrorelse as- 
tadkommes genom samverkan mellan en kamring (2) och till 
en cylindergrupps (3) kolvar (5) anslutna rullorgan (6) 
och i vilken i anslutning till cylindergruppens (3) var 
kolv (5) ar anordnad en i cylindergruppen (3) stSdd spi- 
ralfjader (11; 14) far att ISsgSra kolven (5), med rull- 
organ (6), fran kamringen (2) da motorns tryckkanaler ar 
f Grenade till ett trycklost utrymme, k a n n e t e c k - 
nad darav, att ena anden (12; 15) av den pa en hallare 
(8, 9, 10) monterade spiralf jadern (11; 14), Sr anordnad 
att paverka kolven (5) genom en i cylinderns (4) vagg ut- 
formad slits (17) och den andra 3nden (13; 16) ar anord- 
nad att stSda emot hillaren (8), varigenom f jadern (11 ; 
14) salunda verkar som en vridfjader. 

2 . Hydraulisk motor enligt patentkravet 1 , k a n - 
netecknad darav, att fjaderns (11; 14) hallare 
(8, 9, 10) har den allmanna formen av bokstaven T och Sr 
fast vid sin stam (8) i cylindergruppen (4) mellan tva 
cylindrar (4), och att pa T:ets vardera gren (9; 10) ar 
monterad en respektive kolv (5) paverkande spiralf jader 
(11; 14). 

3. Hydraulisk motor enligt patentkravet 2, k a n - 
netecknad dHrav, att pa den T-formade hallarens 
grenar (9; 10) ar monterad en enhetlig spiralf jader (11, 
14) , som i sin mitt st3der emot hallarens stam (8) . 

4. Hydraulisk motor enligt patentkravet 3, k a n - 
netecknad darav, att spiralf jadern uppvisar tva 
halfter (n, 14), vilkas narliggande andar (13, 16) bil- 
dar en mot hallarens stam (8) anliggande enhetlig, vasent- 
ligen U-formad stoddel. 

Vi i tejulk aisu ja-Anforda publ ikationer 



